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Resumé : Dans cette thése, nous étudions des
problemes de stabilisation et de régulation de sor-
tie pour des systémes de dimension infinie soumis
a des perturbations. Tout d'abord, nous consid-
érons e probléme de la stabilisation d'un systéme
évolution abstrait linéaire de dimensions infinies
avec un opérateur de contrdle non borné et soumis
a une perturbation situé au méme endroit que le
contréle. Pour résoudre ce probléme, nous suivons
une stratégie de contréle par mode glissant. Dans
un second temps, nous considérons le probléme
de la stabilisation d’un systéme hyperbolique (une
équation de transport et un systéme d'équations

de transport) contrélé au bord et soumis & une per-
turbation située au méme endroit que le contrle.
L'objective ici est de proposer pour ce cas parti-
culier, un contrdle qui demande beaucoup moins
gue le contréle qui a éte proposer précédemment
dans le cas général en terme de mesure. Pour
résoudre ce probléme, nous proposons un con-
trole de rejet active de la perturbation. Enfin, nous
nous intéressons a la construction d’'une fonction-
nelte de Lyapunov permettant de prouver la stabil-
ité entrée--état et 4 la régulation de sortie d'une
équation de Korteweg-de Vries.
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Abstract : In this thesis, we study the problems
of stabilization and output regulation for infinite-
dimensional systems subjected to disturbances.
First, we consider the prablem of the stabilization
of an abstract linear infinite-dimensional system
with unbounded control operators and subject to
a matched disturbance. To solve this problem, we
follow a sliding mode control strategy. Secondly, we
consider the problem of the boundary stabilization
of a linear hyperbolic system (a transport equation

and a system of fransport equations) subjected to a
matched disturbance. The objective here is to pro-
pose for this particular case, a control which re-
quires much less than the control proposed earlier
in the general case in terms of measurement. To
solve this problem, we propose an active distur-
bance rejection control. Finally, we are interested
in the construction of an input-to-state stability Lya-
punov functional and the output regulation of a
Korteweg-de Vries equation.



