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Résumé : Lobjectif principal de cetie thése
est de présenter une prothése de main myo-
électrique accessible qui combine des critéres
tels que le prix abordable, 1a solidité, la fonc-
tionnalité et ia performance. Cette nouvelle
prothése permet d'effectuer des prises laté-
rales et opposées. Tout d'abord, nous pro-
posons une méthode de placement des ar-
ticulations qui permet d'obtenir un résultat
plus réaliste sur le plan anthropamorphique.
De plus, nous avons développé et optimisé
une solution de transmission interdigitale qui
permet d'associer la flexion des doigts su-
périeurs & celle du pouce. Une analyse dé-
taillée de la performance énergétique et ther-
migue de la prothése est également présen-

tée. Nous avons proposé une nouvelle straté-
gie de commande qui tire parti de l'irréversibi-
iité de la transmission de puissance et nous
l'avons étudiée. Enfin, nous soulignons I'im-
portance d’une fransmission de puissance op-
timale sur le pian énergétique. Pour cela, nous
décrivons en détail la synthése d'un nouveau
mécanisme de réducteur a rapport variable,
ainsi que la présentation d’'un nouveau me-
canisme d'irréversibilité efficace. Enfin, nous
avons évalué individuellement tous ces com-
posants de prothése en mettant en place des
prototypes expérimentaux qui démontrent teur
utilité. Lintégration de ces composants dans
une nouvelle prothése est une perspective en-
visagée dans cette étude.
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Abstract: The main objective of this thesis
is to present an accessible myoelectric hand
prosthesis that combines criteria such as af-
fordability, durability, functionality, and perfor-
mance. This new prosthesis allows for both
lateral and opposing grips. Firstly, we propose
a method for joint placement that achieves a
more realistic anthropomorphic result. Addi-
tionally, we have developed and optimized an
interdigital transmission solution that enables
the coordination of the flexion between the up-
per fingers and the thumb. A detailed anal-
ysis of the prosthesis’s energy and thermal
performance is also provided. We have pro-

posed a new control strategy that takes ad-
vantage of the irreversibility of power transmis-
sion and thoroughly studied it. Furthermore,
we emphasize the importance of achieving
optimal energy-efficient power transmission.
To this end, we describe in detail the syn-
thesis of a new mechanism with variable re-
duction ratio and present a new efficient ir-
reversibifity mechanism. Finally, we individu-
ally evaluate all these prosthesis components
by implementing experimental prototypes that
demonstrate their usefulness. The integration
of these components into a new prosthesis is
a prospective direction explored in this study.
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